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Geréncia Educacional — Coordenadoria do Sociopedagégico

Projeto de Bolsa de Ensino

1. Dados do Projeto:

Estudo da ferramenta Toolkit Control Design & Simulation do
LabVIEW aplicado em servomecanismo.
Prof°. Rogério Daniel Dantas

2. Resumo e duracio do projeto:

Este projeto tem como objetivo o estudo e das ferramentas da Toolkit Control Design &
Simulation do LabVIEW, neste projeto o aluno bolsista ird trabalhar com a simulagdo de
plantas servomecanismo, aplicando técnicas de sistemas de controle (Analise de sistemas
de controle, Precisdo e Sensibilidade, Estabilidade de Sistema de controle, Método de
analise, Projeto de controladores, Lugar das Raizes, métodos das frequéncias e método do
tempo Minimo e PID). Ap6s a simulagdo serdo realizados ensaios praticos com a placa de
aquisi¢do da National Instruments NI USB6212 juntamente com o Kit de servomecanismo
da Minipa (servomecanismo).

isci . u
Linguagem de Programacdo Tecnologia em Automacgdo Industrial
Eletrdnica I1 Tecnologia em Automagdo Industrial
Introduc¢do a Teoria de Controle Tecnologia em Automagdo Industrial
Controlador Logico Programavel Tecnologia em Automacdo,Industrial

4. Perfil do Bolsista:

Alunos do curso de tecnologia em automacdo industrial a partir do 5° Mddulo com
conhecimento em eletronica, linguagem programagdo, € desenvolvimento de circuitos
eletrOnicos, sistemas de aquisi¢do de dados. Gostar de Linguagem de programacgdo, ¢
interesse em desenvolvimento com linguagem de programacdo LabVIEW e sistemas de
controle
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5. Rol de disciplina(s) que o candidato deve estar cursando ou tenha
cursado com aproveitamento que habilite para realizar as atividades
previstas:

: Linguagem de Programacdo is Tecnologia em Automagad Industrial |

Eletronica 11 Tecnologia em Automagdo Industrial
Introdugdo a Teoria de Controle Tecnologia em Automagdo Industrial
Controlador Légico Programavel Tecnologia em Automagdo Industrial

6. Atividades Previstas:

Estudo da plataforma LabVIEW (Programacdo bésica).

Estudo de ferramentas MathScript (Com aplicagdes de comando de sistemas de controle).
Simulagdo de plantas tipo servomecanismo.

Aplicagdo de ferramentas de controle na planta de servomecanismo.

Estudo com o KIT Minipa (Servomecanismo) e placa de aquisicdo NI USB6212
Documentagdo em forma de tutorial dos ensaios realizados para disponibilizar para
utilizagdo por outros alunos do IFSP-Guarulho.

Guarulhos, 9 de dezembro de 2015.
(Yennis Yogano doufer
Coordepégdor de Curso
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