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Projeto de Bolsa de Ensino

1. Dados do Projeto:

Titulo do Projeto: | Estudo e desenvolvimento experimentos com o simulador
CoppeliaSim para a disciplina de laboratério de robética.

Professor Responsével: | Rogério Daniel Dantas

2. Resumo e duracéo do projeto:

Resumo:

Este projeto tem como objetivo o desenvolvimento de um material didatico de apoio a
disciplinas de laboratério de Robdtica do curso de engenharia de controle e automacéo,
podendo também ser utilizado em outras disciplinas similares de cursos do IFSP Guarulhos.
O bolsista iré trabalhar com o simulador de sistemas roboticos chamado CoppeliaSim (V-
REP), que pode realizar os mais diversos tipos de simulagcfes de robdtica, seja para robd de
cadeia fechada ou mesmo rob6s moveis.

Durante o periodo de desenvolvimento do projeto o aluno ira desenvolver experimentos dos
mais basicos, como simulacdes dinamicas de rob0s ja existentes na plataforma com
interface com a linguagem Python, bem como criar os seus proprios robés no software de
CAD (Solidworks / Inventor / FreeCad) e importar para o CoppeliaSim. Todo o material
desenvolvido durante o projeto sera documentado no formato de video no youtube e no
formato de apostila em pdf que sera posteriormente disponibilizado para acesso publico.

Duracdo: | 2 | Semestre(s) |

3. Disciplina(s) Relacionada(s):

Disciplina Curso

Programacdo de Computadores Engenharia de Controle e Automacao
Elementos de Maquinas Engenharia de Controle e Automacao
Mecanismos Engenharia de Controle e Automacao
Desenho Assistido por Computador | Engenharia de Controle e Automacao
Teoria de Controle | Engenharia de Controle e Automacao

4. Perfil do Bolsista:

Alunos do curso de engenharia controle e automacdo que tenham conhecimento de
Linguagens de Programacdo e Desenho Assistido por Computador, que seja pro ativo,
organizado, com bom desempenho académico e que saiba trabalhar em grupo.

NGmero de Bolsistas: | 01 | Carga Horéria Semanal: | 20 | h.

5. Rol de disciplina(s) que o candidato deve estar cursando ou tenha
cursado com aproveitamento que habilite para realizar as atividades
previstas:
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Disciplina Curso
Programacéo de Computadores Engenharia de Controle e Automacao
Desenho Assistido por Computador | Engenharia de Controle e Automacéo

6. Atividades Previstas:

Conhecer a ferramenta CoppeliaSim.

Construcédo de senarios no CoppeliaSim utilizando a biblioteca existente.

Realizar a programacao dos rob6s na linguagem nativa (Lua) do CoppeliaSim

Construir e importar componentes do Solidworks / Inventor / FreeCad para o CoppeliaSim

Desenvolver a integracdo do CoppeliaSim através da Linguagem Python

Desenvolver aplicacbes de controle e modelagem cinemética no Python com o
CoppeliaSim.

Documentar em formato de tutorial os experimentos para divulgagdo e utilizagdo no
laboratério das disciplinas de Robotica.

Guarulhos, 3 de dezembro de 2021.

Rogeiric ). Jnutn. \(\Mw\w“ PAUACES

Professor Responsavel Coordenador de Curso, Diretor
Adjunto Educacional ou Diretor
Geral do Campus
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